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Zie Flowchart ‘AGV 
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met richting UP naar de 
vehicle

↗️

verstuur MotorStatePacket 
met richting 

CRAB_TOPRIGHT naar de 
vehicle

←
verstuur MotorStatePacket 
met richting LEFT naar de 

vehicle

STOP
verstuur MotorStatePacket 
met richting NONE naar de 

vehicle

→
verstuur MotorStatePacket 
met richting RIGHT naar de 

vehicle

↙️

verstuur MotorStatePacket 
met richting 

CRAB_BOTTOMLEFT naar de 
vehicle

↓
verstuur MotorStatePacket 
met richting DOWN naar de 

vehicle

↘️

verstuur MotorStatePacket 
met richting 

CRAB_BOTTOMRIGHT naar 
de vehicle

↺
verstuur MotorStatePacket 
met richting ROTATE_LEFT 

naar de vehicle

↻
verstuur MotorStatePacket 
met richting ROTATE_RIGHT 

naar de vehicle

🔊️
verstuur BuzzerStatePacket 
met toestand true naar de 

vehicle

🔈
verstuur BuzzerStatePacket 
met toestand false naar de 

vehicle

Ja

Ja

Ja

Ja

Ja

Ja

Ja

Ja

Ja

Ja

Ja

Ja

Ja

Nee

Nee

Nee

Nee

Nee

Nee

Nee

Nee

Nee

Nee

Nee

Nee

Nee



Pathfinding

Pathfinding

Als container niet 
opgehaald is

Zoek dichtstbijzijnde 
& lege vehicle

Bereken pad van 
vehicle locatie naar 

container

Verstuur 
‘NewRoutePacket’ 
met de route naar 

de vehicle

Ja

Nee



WebApp

Switch knop 
ingedrukt

↖
verstuur MotorStatePacket 
met richting CRAB_TOPLEFT 

naar de vehicle

↑
verstuur MotorStatePacket 
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met richting DOWN naar de 

vehicle
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verstuur MotorStatePacket 
met richting 

CRAB_BOTTOMRIGHT naar 
de vehicle

↺
verstuur MotorStatePacket 
met richting ROTATE_LEFT 

naar de vehicle

↻
verstuur MotorStatePacket 
met richting ROTATE_RIGHT 

naar de vehicle

🔊️
verstuur BuzzerStatePacket 
met toestand true naar de 
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